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ABSTRACT 

The objective of this research was to operate a radio-controlled car (RC 

car) via the Internet network, which is called “Tele RC Car or (TRCC)”.  The research 

was conducted by taking user commands from a client computer machine, which was 

connected to a server computer via the Internet network. The server computer 

connects with a digital-to-radio signal converter. Finally, an RC car operated based on 

the radio wave commands, which were received from the client computer. Both client 

and server computers were installed in different rooms in the same building. 

The experiment was conducted on the RC car with nine basic commands 

and three pattern commands. The nine basic commands consisted of: 1) stop, 2) 

forward, 3) reverse, 4) turn left, 5) turn right, 6) forward & turn left, 7) reverse & turn 

left, 8) forward & turn right, and 9) reverse & turn right. The three pattern commands 

consisted of 1) the O-shape pattern, 2) the ∞-shape pattern and 3) to run & stop before 

hitting an object. The experimental precisions were 100 percent for basic commands 

and 93 percent for pattern commands. 
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การควบคุมรถบงัคบัผา่นเครือข่ายอินเตอร์เน็ต 
CONTROLLING RC CAR VIA INTERNET NETWORK 
 
ณฐัดนยั ตระการศิรินนท์  5337711  ITCS/M 
 
วท.ม. (วทิยาการคอมพิวเตอร์) 
 
คณะกรรมการท่ีปรึกษาโครงการวจิยั : ชมทิพ พรพนมชยั, Ph.D., ด ารัส วงศส์วา่ง, Ph.D. 
 

บทคดัยอ่ 
งานวจิยัช้ินน้ีมีวตัถุประสงค์หลกัในการควบคุมรถบงัคบั  (Radio controller car) ผา่น

เครือข่ายอินเตอร์เน็ต หรือเรียกวา่ “Tele RC Car or (TRCC)” 
งานวจิยัด าเนินการ โดย 1) เร่ิมการใชค้  าสั่งจากผูใ้ชเ้คร่ืองคอมพิวเตอร์  หรือไคลเอนต์  

(Client) ซ่ึงเช่ือมต่อกบัคอมพิวเตอร์เซิร์ฟเวอร์  (Server) โดยมีเครือข่ายอินเทอร์เน็ ตเป็นส่ือกลางใน
การส่งขอ้มูล 2) คอมพิวเตอร์เซิร์ฟเวอร์ถูกเช่ือมต่อกบัตวัแปลงสัญญาณดิจิตอลเป็นวทิยุ  (Digital-to-
radio signal) 3) รถบงัคบัจะด าเนินการบนพื้นฐานของค าสั่งท่ีคล่ืนวทิยซ่ึุงไดรั้บจากคอมพิวเตอร์ทาง
ฝ่ังไคลเอนต ์ ทั้งน้ีทั้งนั้น ไคลเอนตแ์ละคอมพิวเตอร์เซิร์ฟเวอร์ จะถูก ติดตั้ง ในหอ้งท่ีแตกต่างกนั  
ภายในอาคารเดียวกนั 

งานวจิยัน้ีไดท้  าการทดลองรถบงัคบับนเกา้ค าสั่งพื้นฐานและ อีกสามค าสั่งรูปแบบ เกา้
ค าสั่งพื้นฐานประกอบ ไปดว้ย : 1) หยดุ, 2) เดินหนา้, 3) ถอยหลงั, 4) เล้ียวซา้ย, 5) เล้ียวขวา, 6) 
เดินหนา้และเล้ียวซา้ย, 7) ถอยหลงัและเล้ียวซา้ย, 8) เดินหนา้และเล้ียวขวา และ 9) ถอยหลงัและเล้ียว
ขวา ขณะท่ีสามค าสั่งรูปแบบประกอบไปดว้ย 1) รูปแบบวงกลม, 2) รูปแบบ ∞ (Infinity sign) และ 
3) เดินหนา้และหยดุก่อนท่ีจะโดนวตัถุ 

โดยผลการทดลองสรุปออกมาวา่  รถบงัคบัสามารถแสดงผลได้ 100 เปอร์เซ็นตส์ าหรับ
ค าสั่งขั้นพื้นฐาน และ 93 เปอร์เซ็นตส์ าหรับค าสั่งรูปแบบ 
 
105 หนา้   

Copyright by Mahidol University




